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Set icerigini Taniyalm

Arduino Uno

Arduino ile 6grenciler de profesyoneller de g¢ok
detayli programlama ve elektronik bilgiye sahip
olmadan, temel bilgiler ile hobi amagli, egitim amagh
veya profesyonel anlamda projeler yapabilirler.
Arduino Uno, en yaygin kullanilan ve en ¢ok bilinen
modelidir. 2010 yilinda kullanima sunulmustur.
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Civata-Somun

Pargalari birbirine sokilebilir sekilde baglamaya
yarayan, govde kismina vida disi agilmis, basi altigen,
dortgen veya degisik bigimlerde sekillendirilmis
baglanti elemanlarina civata denir. Civatalar
genellikle somunla birlikte kullanihr.

JumperKablo

Kisaca bir gesit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukga kullanighdir. Uglarinda erkek ve disi girislerin
bulunmasina gore 3 gesit jumper kablo
Bulunmaktadir.

250 RPM Motor

Plastik rediktorli motor basit uygulamalarda
kullanabileceginiz uygun fiyatli ve ¢ok kullanisli bir
Griindir. Motorda iki ayri noktadan mil gikisi oldugu
icin sag ve sol kullanimlarda rahatlikla kullanilabilir.

Breadboard

Mini breadboard 170 delige sahip ve gesitli
yuzeylere yapistirabilmeniz icin alt yapigskanhdir.
Ufak devre galismalarinizda ve devre kartlarinin
izerine yapistirarak hizli bir sekilde prototipleme
islemini gerceklestirebilir, devrelerinizi
calistirabilirsiniz.

HC-06 Bluetooth Modiilii

HCO06 Bluetooth-Serial Modil Karti, Bluetooth
SSP(Serial Port Standart) kullanimi ve kablosuz seri
haberlesme uygulamalari igin tasarlanmistir. Hizli
prototiplemeye imkan saglamasi, breadboard,
arduino ve gesitli devrelerde rahatca kullanilabilmesi
icin gerekli pinler devre karti sayesinde disariya
alinmistir. Standart pin yapisi sayesinde istenilen
ortamlarda rahatca kontrol edilebilir.




Set icerigini Taniyalm

Lipo Pil

Lityum polimer pil daha yaygin sivi elektrolit yerine bir
polimer elektroliti kullanan tekrar sarj edilebilir bir
lityum iyon pilidir. LiPo hicreleri, tablet
bilgisayarlarda ve birgok hiicresel telefon ahizesinde
kullaniimak Uzere, iletkenligi yiksek yari iletken
polimerler olustururlar.

Civata-Somun

Pargalari birbirine sokilebilir sekilde baglamaya
yarayan, govde kismina vida disi agilmis, basi altigen,
dortgen veya degisik bigimlerde sekillendirilmis
baglanti elemanlarina civata denir. Civatalar
genellikle somunla birlikte kullanihr.

Yay

Cekme Yaylar, metal veya metal alisimindan yapilmis,
yuvarlak bir telin helisel olarak sarilmasiyla elde
edilirler. Monsterbotta sag ve sol tarafta bulunan
tekerleklerin engebeli arazilerde daha stabit tutus
saglamasiigin kullnailir.

Pleksi Pargalari

Muhittin diyorki

edebilirsiniz.

N

/Lﬁtfen pleksi pargalara montaj esnasinda nazik davranin. Gok \
fazla esneme kabiliyetleri oimadigindan kirilabilirler.

Bu Uriintin gelistirmeye agik oldugunu hatirlatmak isterim. Siz
kendinize gore gelistirene kadar, nihai trlin olmayacaktir. Bu Urtin
. ve kilavuz size yol géstermesi igin hazirlanmistir. Monster robotun
mekanik ve elektronik kisimlarini kendinize gore revize

Uriinle ilgili herhangi bir sorun ile karsilagirsaniz bizim ile iletisime
gecmekten gekinmeyiniz. Olumlu ve olumsuz geri donusleriniz
bizim i¢in her zaman degerlidir:)

e
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Montaj Asamasi

MonsterBot Nedir?

MonsterBot lizerinde bulunan slspansiyonlar sayesinde sert engelleri asabilmesi icin
tasarlanmustir. Yerden ylksekligi ve esnekligiyle bu kiiclik canavari siirmesi cok eglencelidir. 12
adet yiksek cekisli lastik tekerlegi kullanan giicli rediktorli motorlar, Monster'a inanilmaz
tirmanma yetenekleri saglar. Robotistanin 6zel govde Uriin serisindeki herhangi bir set
zahmetsizce montajlanabildiginden, monsteri gelistirmek ¢ok kolaydir. Monster'da 7.4 V pil
kullanildigrigin oldukga gigludiir. Montajicin kilavuzu adim adim okuyunuz.

Monster robotu satin aldiginizda kurulum biraz karmasik gelebilir. Aslinda kurulumun mantig
oldukca basittir. Kilavuzda adim adim giderek nasil montajlayacginizi basit bir dil ile
anlatacagim.

ilk olarak set icerisindeki pleksi parcalari taniyarak, isimlendirelim. Biitiin pleksi parcalari alt
taraftaki gorselde gordiigiiniiz gibi numaralandirdim. Bu numaralandirma islemi, kurulum
esnasinda parcalaritanimlarken kolaylik saylayacaktr.

Monster robotun arduino uno olan tarafi, 6n tarafidir. Bunu baz alarak arduino karsi tarafa
bakacak sekilde tutarsaniz, sag tarafta kalan Ggli motor gurubuna sag bacak. Sol tarafta kalan
tcli motor gurubuna sol bacak diyebiliriz. Montaj esnasinda bu tanimlamalar isinizi
kolaylastiracaktr.




Montaj Asamasi

Adim 1

N

Set igerisinde 3 gesit civata vardir. Bu civatalar sirasiyla M3 30
mm YSB Motorlari montajlamak igin kullanacaksiniz. M3 10
mm YSB sasede pleksileri birbirlerine montajlamak icin
Mubhittin diyorki kullanacaksiniz. M3 12 mm YSB $asede oynar eklemlerin
oldugu kisimlarda kullanacaksiniz.

/

Ayrica 2 gesit somun bulunmaktadir. Birisi fiberli m3 somun
digeri ise, normal m3 somun. Fiberli somun kullaniimasi
gereken yerlerde size belirtecedim. Belirtmedigim yerlerde
normal somun ile montaj yapabilirsiniz.

Uriiniin montajina baglamadan énce, biitiin motorlara set
icerisinde bulunan kablolari, lehimlenmis olmaniz
gerekmektedir. Motorlara génderilen kablo lehimlenmis
varsayllarak kilavuz hazirlanmistir.

J

ilk adim olarak monster robotun ana gévdesine sag ve sol ayaklari sabitlemeye yarayan 5 ve 6
numaral pargalari montajlayarak baslayiniz. Kullanilacak pargalariilk gérselden yardim alarak
montaja hazir hale getiriniz. Daha sonra 8 adet 10 mm civata ve 10 adet somun ile ikinci
gorseldeki gibi montajlayiniz. Burada 6nemli olan nokta 6 numarali parcalar dis tarafta kalacak
sekilde montajlamaniz gerekiyor. 6 numarali parga Gzerinde iki adet delik bulunan pargadir.




Montaj Asamasi

Adim 2

ikinci adim olarak ayaklarin montajini, gerceklestireceksiniz. Bu adimda 7 ve 8 numarali
pargalari kullanacaksiniz. Ayriyeten 2 adet motor, 4 adet 30 mm civata ve 4 adet somun ile
montaji tamalayacaksiniz.

Montajlama yaparken kritik bir noktayi hatirlatmak isterim. 7 numarali pargalar dis taraflarda
durmasi gerekiyor. Yani sol bacagin 7 numaral pargasini, sol dis kisma gelecek sekilde. Sag
bacak tarafinisag dis kisma gelecek sekilde, 30 mm civata ve somun kullanarak montajlayiniz.

dd
IV

2.adimda sol ve sag ayagin arka kisimlarini montajlamistiniz. Bu adimdaise, sol ve sag ayaklari
on kisimlarinin montajini yapacaksiniz. 3 ve 4 numarali pleksi parcalara 4 adet motoru 30 mm
civatave 4 adetsomunile, distanice dogru gorseldeki gibi montajlayiniz.
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Montaj Asamasi

Adim 4

Adim 2 ve 3 de yaptiginiz ayak parcalarini bu adimda birlestireceksiniz. Bu adimda kritik olan
nokta adim 3 de yaptiginiz par¢anin haraketli olmasidir. ilk gérselde gérdiigiiniiz gibi 2. ve 3.
adimlarda yaptiginiz montajlarin son halleridir. ikinci gérselde ise bu adimi uyguladiktan sonra
gozikecek sekli. 7. numaralal pargalar sag ve sol da dis kisimlarda kalacak sekilde
montajlanmaldir. Bir ayak icin 2 adet 12 mm civata, 2 adet pul ve 2 adet fiberli somun
kullanilacaktir. Adim 3 de yapilan parc¢a hareketli oldugu icin adim 2 de yapilan paraile arasina
pul koymalisiniz. 3. ve 4 gorseller rehberliginde bu adimi gergeklestirebilirsiniz. Bu islemleri
herikiayakicin de uygulayiniz.




Montaj Asamasi

Adim 5

Artik monster robot yavas yavas sekil almaya basladigini géreceksiniz. Bu adimda 1. adimda
montajini gerceklestirdiginiz 5 ve 6 numarali parcalara, adim 4 de montajini gerceklestirdiginiz
pargalari montajlayacaksiniz. Bu adimda sag ve sol bacaklarinin yéniine dikkat etmeniz
gerekiyor. 4 adet 12 mm civata, 4 adet fiberli somun ve 4 adet pul ile, gorseller rehberliginde
ayaklariana gévdeye montajlayiniz. Buislemleriiki bacakicin de uygulayiniz.




Montaj Asamasi

Adim 6

Monster robotun en buyuk 6zeligi, kendine has yaylari sayesinde engebeli arazilerde, blyiik
hareket kabiliyetine sahip olmasidir. Bu adimda monster robota 7.51 mm vyayi
montajlayacaksiniz. 7 ve 8 numaral pargalardan olusan ayaklarda, iki adet paralel delik
mevcuttur. Bu deliklerden 30 mm civata ve somun gegirerek yayi sabitleyiniz. Yayin digeri
ucunu ise motorun lzerinde bulunan gikinti ya bir pense yardimi ile, Gorseller rehberliginde
motora geciriniz. Buislemleriiki bacakicin de uygulayiniz.

Daha sonra Ust tablanin eski formuna donmesine yarayan yaylarin montajini gorselden
referans alarak yapiniz. Bir taraf icin 2 adet 522 mm yayi 3 adet 10 mm civata ve 3 adet civata
kullanarak, gérsellerdeki gibi montajlayabilirsin.
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Montaj Asamasi

Adim 6

Buraya kadar 6 adimda bir sorun ¢ikmadiysa, son olarak set icerisinde bulunan 12 adet
tekerlegitakiniz. Tekerlekleri de taktiktan sonra monter robot gérseldeki gibi gériinecektir.

Adim 7

6. adimda monster robot tamamlanmis oldu. Ancak, monster robotun elektronik kismini
korumasi igin 6zel bir kepi vardir. Platformanin (st kepi kolayca sokiltp takilabildigi icin, iki
farkh sekilde kullanabilirsiniz. Kep 2 ve 9 numarali pargalardan olusmaktadir. 10 adet 10 mm
civatave somunile gérsellerden referans alarak montajlayiniz.
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Elektronik Montaj Asamasi

Monster robotta Arduino ve motor siirciilerin yerleri bellidir. 10 mm civata kullanarak arduino
ve pleksi arasina bir tane somun kalacak sekilde montajlayiniz. Ayni sekilde motor sirici kart
ve pleksiarasinda biradet somun kalacak sekilde montajlayiniz.

12



Elektronik Montaj Asamasi

Monster robotun devre semasini alt tarafta ki gorselde goriiyorsunuz. sema rehberliginde
devrenizi kurabilirsiniz.

L298N motor siirtictisniin IN1 pinini arduinonun 6. pinine IN2 pinini arduinonun 7. pinine IN3
pininiardunonun 8. pinine IN4 pininiarduinonun 9. pinene gorseldeki gibi baglayiniz.

Motorlari da Ggerli iki gurup yaparak, + ve - pinlerini gorseldeki gibi paralel sekilde L298N
motor stirticiisiine baglayiniz.
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Yazilim Yiikleme

Bltlin montajlama ve devre kurulum islemelerini yaptiginiza gore, artik arduinonun igine
kodu yiikleyebilirsiniz. Kodun tamamini gérsel olarak alt tarafa ekledim. isterseniz bakarak
kodu eliniz ile maniiel seklide yazabilirsiniz. isterseniz de alt tarafta bulunan kisa link ya da QR
kodu okutarak kodun tamamina ulasabilirsiniz.

@ Monster | Arduine 1.8.13
Dosya Dizenle Taslak Araclar Yardim

Manster

int wval;

int mnb;

void setup() {

// put your setup code here, to run once:

Serial.begin(9600);

pinMode (9, CUTPUT) ;

pinMode (8, OUTPUT) ;

2

pinMode (7, CUTEUT) ;

pinMode (6, INPUT) ;
}
// put your main code here, to run repeatedly:

void loop()

{

if(Serial.available()=0)

int data= Serial.read();

Stop ()7

if(data=='R")

digitalWrite (9,HIGH);

digitalWrite (8, LOW) ;

digitalWrite (6,HIGH);

digitalWrite (7, LOW) ;




Yazilim Yiikleme

else if (data=="L")

digitalWrite (9, LOW);

digitalWrite (8, HIGH);

digitalWrite (€, LOW);

digitalWrite(7,HIGH);

telse if(data=="F'"){

digitalWrite (9, LOW);

digitalWrite (8, HIGH);

digitalWrite(€,HIGH);

digitalWrite(7,LOW);

telse if(data=='E'"){

digitalWrite (9, HIGH);

digitalWrite (8, LOW);

digitalWrite (6, LOW);

digital

te (7, HIGH) ;

void Stop()

digital

te (9, LOW) ;

digitalWrite (8, LOW);

digital

= (6, LOW) ;

digitalWrite (7,LCW);
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Kaynak sayfasi

Proje Kodlari

https://www.kisa.link/OXVa

Muhittin

Monster robotu kontrol etigimiz uygulama, agik kaynakli oldugu
igin android isletim sistemlerinde calisiyor. Ama IOS isletim
sistemlerin de galisan benzer uygulamlar mevcut. Kod kisimini

r los uygulamaya gére revize edip kullanabilirsiniz.

Uygulama Linki

https://www.kisa.link/OXVi
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